Universita degli Studi di Brescia Misure Elettroniche: misuratori AC (1)

Comportamento dinamico equipaggio mobile

dtrascurando le coppie di ) do

attrito non viscoso: J FJF Ky E—F Kuo =C,,
dla funzione di

trasferimento fra la coppia : 1

motrice e la posizione T(Jow) =

2 -
dell’indice vale: —Jo” + K, Jo+K,

dun equipaggio mobile si

comporta come un G-t 4 - [Ku - Ky
sistema del secondo K., "N 2. /Ky,
ordine:

dsolitamente £>0,38
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Risposta al gradino di un sistema del secondo ordine
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Universita degli Studi di Brescia Misure Elettroniche: misuratori AC (3)

Risposta in frequenza di un sistema del secondo ordine

glw) 4
5 ’
N\ N Z =01
4 ANV
ANNNs N
AN VA
, — 60 N\
3 , N
z=01 N\
—90
2 : ~——
/ o N
\ ; -
05 1\-19:\:% ke o ! 1 2 3
Q,




