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Magnetismo
Forza di Lorentz: 
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Regola della mano destra: 
Pollice = corrente; 
Palmo = forza; 
Dita = campo magnetico; 

Regola delle tre dita della mano sinistra: 
Pollice = forza; 
Indice = campo magnetico; 
Medio = corrente; 

Corrente elettrica e campo magnetico: 
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Legge di Biot-Savart: 
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0,0 , collineari
0  centro cilindro mag
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  con raggio cilindro mag
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 distanza capica e 0
distanza capica e 0
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Teorema della circuitazione di Ampère: 
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Teorema di Gauss e Teorema di Ampère: 
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 Legge di Faraday-Neumann e Legge di Lenz: 
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 Spira immersa in un campo magnetico (variazione del flusso): 
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Momento di dipolo magnetico della spira: 
     con area della spiraI A Aµ = ⋅ =

 Momento torcente della spira: 
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 Moto di una carica all’interno di un campo magnetico: 
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Moto di una carica all’interno di un campo elettro-magnetico: 
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Effetto Hall: 
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Equazioni di Maxwell (nel vuoto e nell’aria): 

0

Teorema di Gauss per il campo elettrico iqE d s
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Teorema di Gauss per il campo magnetico 0B ds⇒ =∫  

Legge di Faraday-Neumann BdE dl
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