Trigonometria
Definizioni: Sor 0O
Seno di x ¢ l’ordinata del punto B. Cos (x) = Sin BE _xH
Coseno di x ¢ I’ascissa del punto B. Tangente < .
di x ¢ ’ordinata del punto T. Cotangente di x Tg(=a)=-Tg(a) U Tg(a) ¢ dispari

¢ Dascissa del punto C. Secante di x ¢ Tg(rm—a)=-Tg(a)
I’ascissa del punto S. Cosecante di x ¢ Te(m+a) =Tg(a)
I’ordinata del punto R.

L’inversa del seno ristretto all’intervallo ArcSin(a) + ArcCos(a) =T
[-n/2, ®/2] ¢ I’arcoseno, che ad ogni x reale 2
tale che -1<x<1 associa ’arco il cui seno vale AreTg(a) + AreCig(a) = n

x. L’inversa del coseno ristretto all’intervallo
[0, ] € I’arcocoseno, che ad ogni x reale tale
che -1<x<1 associa I’arco il cui coseno vale x.
L’inversa della tangente ristretta all’intervallo

Formule di addizione:
Sin(a + b) = Sin(a)Cos(b) + Sin(b)Cos(a)

]-m /2, /2] & l’arcotangente, che ad ogni X Cos(a +b) = Cos(a)Cos(b) —Sin(a)Sin(b)
reale asscz)cRia I’arco la cui tang;:nte vale X. Te(a+b) = Tg(a)+Tg(b) D+ by L.
cnsszcn:; 5 D C 1 - Tg(a)Tg(b) 2

ﬂ ' Formule di sottrazione:
L F B P e KIS Sin(a — b) = Sin(a)Cos(b) —Sin(b)Cos(a)
Cos(a —b) =Cos(a)Cos(b) + Sin(a)Sin(b)
Periodicita: Te(a-b) = 18D I80O) ) b Ty
Seno, coseno, secante ¢ cosecante = 27 1+Tg(a)Tg(b) 2

Tangente e cotangente = 7 . ..
g g Formule di duplicazione:

Relazioni: Sin(2a) = 2Sin(a)Cos(a)
.2 2 —
Sin*(a)+ Cos(a) =1 Cos(2a) = Cos’*(a) - Sin’ (a) =1-2Sin’(a) =

Sin(a) = +\|1 - Cos’ (a) =2Cos*(a)-1
Cos(a) = +./1-Sin’(a) Te(2a) = 2Tg(a)

|Sin(a)|=|C0s(a)|S1 Od] R 1-T¢g(a)

Sin(a) = Cos(a) <a Od R Formule di triplicazione:
Sin(3a) = 3Sin(a) —4Sin’ (a)

Cos(3a) = 4Cos*(a) —3Cos(a)
3Tg(a) —Tg’ ()

Sin(a) < a < Tg(a) 0K |ak g

|Sin(b) - Sin(a)| <|b~a| Ba,B3 R

. . e Tg(3a) = 2
Sin(—a) = =Sin(a) O Sin(a) ¢ dispari 1-3Tg" (a)
Sin(1t—a) = Sin(a) Formule di bisezione:
Sin(1t+a) = =Sin(a) . mO_, [1-Cos(a)

. . Sin =t —
Sin(21t—a) = =Sin(a) BEH 2

Sin(x)=C0sé.g—xﬁ Cos %ﬁz + ,1+C;)s(a)

Cos(—a) =Cos(a) 1 Cos(a) ¢ pari _. 1- Cos(a) _ Sin(a) _1 ~Cos(a)

Tg Oall_
Cos(1T-a) = ~Cos(a) H {1+ Cos(a) 1+Cos(a)  Sin(a)
Cos(mm+a) = —Cos(a)
Cos(2rm—a) =Cos(a)

Formule di Prostaferesi:



Sin(a) + Sin(b) = 2Sin E‘%bﬁcosﬁ“—;ﬁ
Sin(a) - Sin(b) = 2Cos E‘%bﬁsmﬁ“—;ﬁ
Tu+b0,. Da-

Cos(a)+Cos(b) =2Cos BTBCOSBﬁ

Cos(a)—Cos(b) = -2Sin Ekl ;bﬁSinﬁ a ;[ﬁ

Formule di Werner:

Sin(a)Sin(b) = %[Cos(a —b) =Cos(a +b)|
Cos(a)Cos(b) = %[Cos(a +b) +Cos(a =b)|

Sin(a)Cos(b) = %[Sin(a +b) +Sin(a —b)|

Formule parametriche:

. 2t O

S =

in(a) 320
1-£° 0 m7n

Cos(a) = Ue= T

(@) 1+t25 gBEH

2t 0O

Te(a) =

g(a) s H

Funzioni iperboliche:
Cosh® (x) = Sinh® (x) =1

-x 2
-t e -1

Sinh(x) =< =£ — .R_.R
2 2e"
X -X 2x
Cosh(x)=e te - TI:RQR
2 2e"

Sinh(x) _e* -1
Cosh(x) e™+1 "~

_ Cosh(x) _e* +1
h(x) = - R-{G ~R-[-1I
) = G~ o - {¢ 41

SettSinh(x) = Ln (x ++/x7 +1) R - R

Tgh(x) =

R - ]-L]

SettCosh(x) = Ln (x e~ -1) [0, +09) — [1, +od

SettTgh(x) = %Ln ﬁr—xﬁ g - R
- X

SettCrgh(x) = %Ln ﬁi—jﬁ ‘R-[-1,1] - R-{¢}

e* = Cosh(x) + Sinh(x)
e =Cosh(x) —Sinh(x)

Cosh(a) =1+2Sinh %ﬁ - 2C0sh2§ O

Sinh(a +b) = Sinh(a)Cosh(b) +Cosh(a)Sinh(b)
Cosh(a +b) =Cosh(a)Cosh(b) +Sinh(a)Sinh(b)
Sinh(2a) = 2Sinh(a)Cosh(a)

Cosh(2a) = Cosh*(a) + Sinh*(a)
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