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Metodi di integrazione 

1)Per parti: ∫ ∫−= dxxgxfxgxfdxxgxf )()()()()()( ''  

2)Sostituzioni goniometriche: 
A) ∫ ∫ −ℜ=ℜ dsenxxxxdxxsenx )cos,cos1(cos)cos,( 22   (con t = senx) 

B) ∫ ∫ −ℜ−=ℜ xdxxsenxdxxxsen cos)cos,cos1()cos,( 22  (con t = cosx) 

C) ∫ ℜ dxxsenxxxsen )cos,cos,( 22  
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D)Trasformando cbxax ++2 in una somma o differenza di quadrati. L’integrale 

∫ ++ℜ dxcbxaxx ),( 2 si riconduce a una delle seguenti forme: 
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• ∫ −ℜ dxxax ),( 22  (con asentx = ; tdtadx cos= ; taxa cos22 =− ) 

3)Denominatore con delta negativo: 
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Se è presente il numeratore si può usare la formula: 
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1° caso - radici reali e distinte:
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2° caso - radici reali e multiple:
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3° caso - radici complesse semplici:
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4° caso - radici complesse multiple:
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5)Funzioni irrazionali: 
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6)Funzioni trascendenti: 
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7)Criterio del confronto:
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converge g(x)  converge f(x)
 g(x)f(x)  
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9)Studio di funzioni integrali ∫=
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A)Studio completo di h(t); 
B)Determinare il dominio di F(x) in base al dominio di h(t); 
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C)Controllo della convergenza agli estremi del dominio di F(x) e nei punti di discontinuità di 

h(t), mediante un criterio: 
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D)Studiare F'(x)=h(t) per la crescenza e determinare max. e min. e se…tramite il grafico di h(t); 
E) Studiare F"(x)=h'(t) per la concavità e determinare i punti di flesso mediante i max. e i min. di 

h(t); 
F)Disegnare il grafico di F(x); 


